技术问题：

以下实测时序波形图是否有使用不当之处；

差分信号输出工作模式是否需要修改为0；

输出实际波形是否正常；

问题描述：

输入信号悬空，探测器未连接，输入端复位开关一直为断开状态。

AFE0064供电3.3V，基准电压输入2.25V和0.85V，输出电压1.68V均正常；

要求控制波形时序，如下图所示：
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时序波形要求如下图：
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实测信息如下：
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实测控制波形时序：T1 为200ns，T2为250ns,T3为400ns, T4为250ns,T5要求大于14us,T6为11.3us,T7为250ns,T8为250ns,T9为200ns，均满足时序波形要求；

 目前差分信号输出口工作模式INTUPz=1;
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实测波形下图：
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蓝色波形为VOUTM,黄色波形为VOUTP；红色为VOUTM-VOUTP。

