
修改yuv至continuous mode
有几个地方要改：
第一，config->captureRawInMode = AVSERVER_CAPTURE_RAW_IN_MODE_ISIF_IN; 

  
修改drv_ipipe.c如下： 
gDRV_ipipeObj.ipipeifInSrcConfig.isifInType             = CSL_IPIPEIF_ISIF_INPUT_TYPE_RAW; 
  
改成: 
gDRV_ipipeObj.ipipeifInSrcConfig.isifInType             = CSL_IPIPEIF_ISIF_INPUT_TYPE_YUV; 
  

 




还有一个地方要改: 
  
IPIPEIF CFG2里面有两个yuv16相关的位，ipnc的代码只改了yuv8那位，yuv16那位也要改过来才行:     
[image: cid:image003.jpg@01CCF7A1.1FC98E80]
对上面的这点，要注意检查代码中yuvConvertEnable的定义和实际情况是否一致  


  
  如果有黑边，调一下csl_rszCommon.c 文件中的如下函数： 
      [image: cid:_1_0C94752C0C9472AC003D2DA7482579B4]        
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Table 6-128. IPIPE UF Configuration 2 (CFG2) Field Descriptions.
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- CSL_Status CSL_rszSetInFrameConfig (CSL RszHandle hndl, CSL RszInFrameConfig * data)
i
if (bndl = NULL || data == NULL)
return CSL EFAIL:

hndl->regs
hndl->regs:
hndl->regs->SRC_HSZ
hndl->regs->SRC_VSZ

192; // data- >inStartX;
41;// data- >inStartY;

return CSL_SOK;





