ADV7182笔记

By Lzp

找不到ADV7182的中文说明，先啃一遍英文pdf，做个笔记。

上电：
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Figure 5. Recommended Power-Up Sequence

e




强烈建议，任何未使用的模拟输入引脚连接到AGND，有一个应用笔记里，PWRDWN直接通过电阻上拉到了3,3V
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Figure 8. Manual Muxing
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[image: image5.png]Table 9. INSEL[4:0]

INSEL[4:0] _| Video Format ‘Analog Input
00000 cvBs CVBSinput on A1
00001 cves CVBS input on A2
00010 cves CVBS input on An3
00011 cves CVBS input on Awd
01000 Y/C (5-Video) Yinputon Aut
Cinputon Ax2
01001 Y/C (5-Video) Yinputon As3
Cinputon Awd
1100 YPiPb Yinputon Ax1
Pbinput on An2
Prinputon A3
o110 Differential CVBS | Positive on Axl
Negative on An2
onn Differential CVBS | Positive on An3

Negative on At
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0xF3[3:0]  每一位控制着每一个AA滤波器（抗混叠滤波器）使能；滤器被设计用于标准清晰度
控制寄存器：

PWRDWN, Address 0x0F[5] 这个位或PWRDWN管脚控制省电：该位=1省电；该模式不复位寄存器的缺省值。
Reset, Chip Reset, Address 0x0F[7] ：或这个脚 控制整片复位，I2c寄存器置入缺省值。复位完成建议5ms后再启动I2C。
TOD, Address 0x03[6]：=1   p0---p7、VS/FIELD/SFL脚进入三态输出。=0 正常输出。
TRI_LLC, Address 0x1D[7]  1：三态，0：按照DR_STR_C[1:0]工作；
TIM_OE, Address 0x04[3]：这个位能控制TOD位，=0 输出脚按照TOD做，=1强迫输出脚正常，说这个位有意义，以后理解吧。
FLD_OUT_SEL[2:0], Address 0x6B[2:0]
[image: image7.png]Table 11. FLD_OUT_SEL Function

FLD OUT SEL[2:0]

Descri

000
001
010 (default)
on

100

The VS/FIELD/SFL pin outputs horizontal
syncinformation.

‘The VS/FIELD/SFL pin outputs vertical sync
information.

‘The VS/FIELD/SFL pin outputs feld sync
information.

‘The VS/FIELD/SFL pin outputs data enable
(DE) information.

‘The VS/FIELD/SFL pin outputs subcarrier
frequency lockinformation.





HS_OUT_SEL[2:0], Address 0x6A[2:0]
[image: image8.png]Table 12. HS_OUT_SEL Function

HS_OUT SEL[2:0] | Descri

000 (defaulty The HS pin output horizontal sync.
information.

001 “The HS pin outputs vertical sync nformation.

o010 The HS pin outputs field sync information.

on The HS pin outputs data enable (DF)
information.

100 The HS pin outputs subcarrier frequency

lock (SFL) information.





既然管脚名叫HS，何以输出其它信号，真不可思议。就是灵活之作用吧，应该改名为HS/VS/FIELD/DE/SFL
对于EMC和串音的原因，加强或削弱的输出驱动器的驱动强度可能是可取的
DR_STR[1:0], Address 0xF4[5:4]：输出管脚驱动强度控制位(P[7:0] 、HS and VS/FIELD/SFL).
[image: image9.png]DR _STRI1:0] Description

00 Low drive strength (1x)
01 (default) Medium low drive strength (2x)
10 Medium high drive strength (3x)

" High drive strength (4x)





DR_STR_C[1:0], Address 0xF4[3:2] LLC pin 管脚驱动强度控制位
[image: image10.png]Table 14. DR_STR_C Function

DR _STR C[1:0]

Description

00
01 (default)
10
1"

Low drive strength (1x)
Medium low drive strength (2x)
Medium high drive strength (3x)
High drive strength (4x)





DR_STR_S[1:0], Address 0xF4[1:0] SDA and SCL pins. 管脚驱动强度控制位
[image: image11.png]DR STR S[1:0] | Description

00 Low drive strength (1x)
01 (default) Medium low drive strength (2x)
10 Medium high drive strength (3x)

1 High drive strength (4x)





EN_SFL_PIN, Address 0x04[1] SFL管脚控制：0输出禁止，1输出有效

PCLK, Address 0x37[0] 这个位可以控制LLC管脚的极性翻转，更改LLC时钟输出的极性可能是必要的，以满足后续芯片的建立时间和保持时间的预期
状态寄存器：
IDENT[7:0], Address 0x11[7:0]
[image: image12.png]IDENTI7:0] | Description

0x40 Initial release siicon
ox41 19 revision of slicon





0x40：初始版本
0x41：第一次修订
Status 1[7:0], Address 0x10[7:0] 只读，取决于FSCLE位的设置。状态寄存器1是完全基于水平时序信息或水平时序信息+彩色副载波锁定状态。
[image: image13.png]‘Table 17. Status 1 Function

Status 1(7:0] | BitName

Des

IN_LOCK
LOST_LOCK.
FSC_LOCK
FOLLOW_PW
AD_RESULTI0]
AD_RESULTI]
AD_RESULT2]
COL_KILL

Nouwaswn-o

Inlock (now)

Lostlock since Iast read)
ficlocked (now)

AGC follows pezk white algorithm
Result of autodetection

Result of autodetection

Result of autodetection

Color kill active





[image: image14.png]STATUS 2

Status 2(7:0], Address 0x12[7:0]
‘Table 18. Status 2 Function

Status 2(7:0] | BitName | Descriy

o MVCSDET | Detected Macrovision color
striping

1 MVCST3 Macrovision color striping
protection; conforms to Type 3
if high, Type 2iflow

2 MVPSDET | Detected Macrovision pseudo-
sync pulses

3 MVAGCDET | Detected Macrovision AGC pulses

4 LLNSTD Line length is nonstandard

5 FSCNSTD | fic frequency is nonstandard

6 Reserved

7 Reserved





[image: image15.png]STATUS 3

Status 3(7:0], Address 0x13(7:0]

‘Table 19. Status 3 Function

Status 3(7:0] | Bit Name Description

o INST_HLOCK | Horizontallock indicator
(instantaneous)

1 Reserved

2 SD_OP_S0Hz | Flags whether 50Hzor 60Hzis
present at output

3 Reserved Reserved

4 FREE_RUN_ACT | Flags if ADV7182 has entered
free-run mode (see Free-Run
Operation section)

5 STDFIDLEN | Fieldlengthis correct for
currently selected video
standard

6 Interlaced Interlaced video detected
(field sequence found)

7 PALSW_LOCK | Reliable sequence of

swinging bursts detected





AD_RESULT[2:0], Address 0x10[6:4]，自动探测结果报告
[image: image16.png]Table 20. AD_RESULT Function

AD_RESULT[2:0] Description

000 NTSCM/NTSCJ

001 NTSC 443

o010 PALM

o1 PAL60

100 PAL B/PAL G/PAL H/PAL /PAL D
101 SECAM

110 PAL Combination N

m

SECAM 525





ACE和抖动处理块：
自适应对比度增强
抖动  8位像素数据下降到6位像素数据的数字输出转换
同步处理：

 不支持外部HS/VS输入，

视频标准选择 
该VID_SEL [3:0]位（地址0x02 [7:4]）允许用户强制数字核心到一个特定的视频标准。这是没有必要的，一般情况下。该VID_SEL [3:0]位默认为支持PAL，NTSC，SECAM和变体的自动检测模式。
[image: image17.png]Table 21. VID_SEL Funct

VID_SEL(3:0] | Description

0000 (default) | Autodetect PAL B/PAL G/PAL H/PAL I/PALD,
NTSCJ (no pedestal), SECAM

0001 Autodetect PAL B/PAL G/PAL H/PAL I/PAL D,
NTSC M (pedestal), SECAM

0010 Autodetect PALN (pedestal), NTSC J
(no pedestal), SECAM

oon Autodetect PALN (pedestal), NTSC M
(pedestal), SECAM

0100 NTSCJ

0101 NTSCM

o110 PAL 60

om NTSC4.43

1000 PAL B/PAL G/PAL H/PAL I/PALD

1001 PAL N = PAL B/PAL G/PAL H/PAL I/PAL D (with
pedestal)

1010 PAL M (without pedestal)

1011 PALM

1100 PAL Combination N

101 PAL Combination N (with pedestal)

110 SECAM

un SECAM





AD_SEC525_EN, SECAM 525 Autodetect Enable, Address 0x07[7]：0不自动探测SECAM 525，1：自动探测；

AD_SECAM_EN, SECAM Autodetect Enable, Address 0x07[6]：0不自动探测SECAM，1：自动探测；
0x07【7---0】都是各种视频，是否探测位；不累述。见pdf，
疑问：0x07是否和VID_SEL [3:0]冲突？，可能是这样的：如果在v【3:0】里设置了自动探测，然后再对每一种单独视频格式设置是否探测；v【3:0】是总闸，0x07【7—0】是分闸；
SFL_INV  Address 0x41[6] 该位控制SFL（同步锁相电报）的数据流中的PAL切换位的行为。它是为了解决与视频编码器的一些兼容性问题。它解决了两个问题。首先，PAL切换位是有意义的，只是在PAL制式。一些编码器（包括ADI公司的编码器），也看NTSC制式这个位状态。第二，有一个设计更改在ADI公司的编码器从ADV717x到ADV719x。旧版本中使用的SFL（同步锁相电报）位直接，而较新的反转位之前使用它。这样做的原因是，对于一个SFL（锁相电报）传输的1行延迟反演补偿
上面这个功能可能是：编码器用到这个解码器出来的信号，解决一些兼容问题，我的DSP不用它（SFL）。
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SRLS, Select Raw Lock Signal, Address 0x51[6] 没弄明白

FSCLE, fSC Lock Enable, Address 0x51[7] 没弄明白

CIL[2:0], Count into Lock, Address 0x51[2:0]；没弄明白

COL[2:0], Count out of Lock, Address 0x51[5:3] 没弄明白

COLOR CONTROLS
CON[7:0], 对比度调整, Address 0x08[7:0]
[image: image21.png]CON[7:0]

Description

0x80 (default)
0x00
OxFF

Gain on luma channel = 1
Gain on luma channel =0
Gain on luma channel =2





不知道通道0、1、2在那里？无图无真相，应该请教ADI
SD_SAT_Cb[7:0], SD Saturation Cb Channel, Cb通道增益控制Address 0xE3[7:0]
[image: image22.png]SD_SAT_Cb[7:0]

Description

0x80 (default)
0x00
OxFF

Gain on Cb channel =0 dB
Gain on Cb channel =42 dB
Gain on Cb channel = +6 dB





也不知道那里的Cb ？应该不必了解，想控制Cb就配置它
SD_SAT_Cr[7:0], SD Saturation Cr Channel, Address 0xE4[7:0]  Cr通道增益控制
[image: image23.png]SD_SAT_Cr[7:0]

Description

0x80 (default)
0x00
OxFF

Gain on Cr channel =0 dB
Gain on Cr channel =—42 dB
Gain on Cr channel = +6 dB





也不知道那里的Cr ？应该不必了解，想控制Cr就配置它
SD_OFF_Cb[7:0], SD Offset Cb Channel, Address 0xE1[7:0] 
该寄存器允许用户选择一个偏移量Cb通道 调节图像的色调。 
与色调[7:0]寄存器（地址0x0B）的功能重叠。（重叠？不重叠？叠加吧） 
[image: image24.png]SD_OFF_Cbi7:0]

Description

0x80 (default)
0x00
OxFF

OmV offset applied to the Cb channel
~312mV offset applied to the Cb channel
+312mV offset applied to the Cb channel





SD_OFF_Cr[7:0], SD Offset Cr Channel, Address 0xE2[7:0]
同Cb解释
[image: image25.png]Table 28.SD_OFF_Cr Function

SD_OFF Cri7:0] | Description

0x80 (default) OmV offset applied to the Cr channel
0x00 ~312mV offset applied to the Cr channel
OXFF +312mV offset applied to the Cr channel





BRI[7:0], Brightness Adjust, Address 0x0A[7:0] 亮度调节
[image: image26.png]BRI[7:0] Description
0x00 (default) | Offset of the luma channel = 0 IRE
o Offset of the luma channel = +30 IRE

0x80

Offset of the luma channel =30 IRE





IRE是一个在视频测量中的单位，以创造这个名词的组织——“无线电工程学会(Institute of Radio Engineers)”来命名的。例如在广播级视频电平中规定了任何视频信号在播放时的亮度电平都不能超过100IRE。

IRE把视频信号的有效部分——视频安全黑色（黑电平）到视频安全白色（白电平）之间平分成100份，定义为100个IRE单位，即0～100IRE

HUE[7:0], Hue Adjust, Address 0x0B[7:0] 色调调节
[image: image27.png]HUEL7:01 Description (Adjust Hue of the Picture)

000 (default) | Phase of the chroma signal = 0°
ox7F Phase of the chroma signal =-90°
0x80 Phase of the chroma signal





HUE[7:0]的范围为±90°，相等于0°的调整00。 HUE[7:0]分辨率为1位=0.7°。 
色调调整值被送入调幅彩色解调块。因此，它仅适用于包含在一个AM调制载波（在PAL或NTSC CVBS或Y/ C）的形式色度信息的视频信号。它不会影响SECAM和不能在分量视频输入（的YPrPb）工作。
这个寄存器详细说了 1 =0.7°，计算一下 180°/256=0.7°，说明前面的各种寄存器都是这种用法，只是PDF没有详细说明。例如亮度调节 1表示 60/256=0.234 IRE，不看这个寄存器的说明，我还以为只能设置00、7f、80呢。
DEF_Y[5:0], Default Value Y, Address 0x0C[7:2] 
当ADV7182失去对输入的视频信号锁定或当没有输入信号时，DEF_Y[5:0]寄存器允许用户指定一个默认的亮度值输出。这个值是在下列条件下使用：
•如果DEF_VAL_AUTO_EN位是1，ADV7182已经失去锁定到输入的视频信号，这是操作的预定模式（自动模式）。 
•如果DEF_VAL_EN位是1，而不管视频解码器的锁定状态，这是一种强制模式的配置过程中可能是有用的。
该DEF_Y[5:0]值定义输出视频的六个MSB。其余的LSB被以0填充。例如，在8位模式下，输出为Y[7:0] ={DEF_Y[5:0]，0，0}。 为DEF_Y[5:0]， 0x0D（蓝色）是用于Y的默认值 ，寄存器0x0C有0x36默认值。
DEF_C[7:0], Default Value C, Address 0x0D[7:0]
该DEF_C[7:0]寄存器补充DEF_Y[5:0]的值。它定义了四个MSB Cr和Cb的值是输出，条件：
•本DEF_VAL_AUTO_EN位被设置为高，ADV7182不能锁定到输入的视频（自动模式）。 
•该DEF_VAL_EN位被设置为高（强制输出）。
也就是最后从ADV7182输出的色度的数据为Cr[4:0] ={DEF_C[7:4]}和Cb[4:0] ={DEF_C[3:0]}。 
为DEF_C[7:0]，0x7C（蓝色）是Cr和Cb的默认值。
自由运行操作
如果输入信号不能被解码，例如，如果输入的视频不存在，自由运行模式为用户提供了一个稳定的时钟和可预测的数据。
如果输入信号不能被解码，ADV7182自动进入自由运行模式下。用户可以通过DEF_VAL_AUTO_EN设置为0来防止这种情况的操作。当DEF_VAL_ AUTO_EN位是0，则ADV7182输出噪声。

如果它不能解码该输入的视频，建议用户保持DEF_VAL_AUTO_EN设置为1，强制自由运行模式。这可能是在调试系统级问题的有用工具。
用户还可以指定数据输出，在with FREE_RUN_PAT_SEL位的自由运行模式。下面的测试图案可以使用该功能来设定：
•单色： ADV7182可以被设置为输出存储在DEF_Y和DEF_C预设的亮度和色度数据
•彩条： 输出100％彩条图案
•亮度竖条: 输出一系列垂直条。每个竖条是逐渐亮。左到右？

•边界框：用1像素的宽白色边框输出黑屏
[image: image28.png]



下面介绍控制上面的输出，寄存器的设置：
DEF_VAL_AUTO_EN, Default Value Automatic Enable, Address 0x0C[1] ：缺省1
0：输出噪声

1：当无输入进入自由运行模式，4种制定的输出之一；

DEF_VAL_EN, Default Value Enable, Address 0x0C[0]，
0：缺省，输出交给前面的DEF_VAL_AUTO_EN控制；

1：强迫进入自由运行模式，4种制定的输出之一；

FREE_RUN_PAT_SEL[2:0], Free Run Pattern Select, Address 0x14[2:0] 4种制定的输出选择
000：•单色
001：•彩条
010：亮度竖条

101：•边界框
VS_COAST_MODE[1:0], Address 0xF9[3:2] 输出视频标准设置
如果没有视频信号源连接，则此功能可以在自由运行模式设置视频输出标准。
当输入视频源有效时，在强制的自由模式下，输出视频的标准按输入视频的信号标准，与该配置无关；
00：缺省：ADV7182输出的，是它没有之前进入自由运行模式相同的标准。如果没有有效的标准是进入自由运行模式之前输出，ADV7182输出576i的50 Hz的信号在自由运行模式
01：输出576i的50 Hz的信号
10：输出480i的60 Hz的信号
11：保留

钳位操作
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Figure 16. Differential Clamping Overview




CCLEN, Current Clamp Enable, Address 0x14[4]   CCLEN，地址0x14[4] ，电流钳位使能


1：使能
DCT[1:0], Digital Clamp Timing, Address 0x15[6:5] 数字钳时间
[image: image30.png]DCT(:0] Description
00 (default) | Slow (TC=1seq)
o1 Medium (TC = 0.5 sec)
10 Fast (TC=0.1 sec)

"

Determined by ADV7182, depending on the
input video parameters





DCFE, Digital Clamp Freeze Enable, Address 0x15[4] 数字钳冻结使能
当DCFE设置为0（默认），数字钳已开始运作。 
当DCFE是1，数字钳位环路被冻结。
亮度滤波
数字数字钳块的数据经由下面三组过滤器。对于CVBS输入数据格式适用于CVBS，对于Y / C和的YPrPb输入格式仅适用于 亮度。

· 亮度抗混叠滤波器（YAA）。 
· 亮度整形滤波器（YSH）。 
· 数字重采样过滤器。预采样？
Ÿ形滤波器 看不懂
该luma形滤波器具有以下控制位。 
•YSFM[4:0]允许用户手动选择整形滤波器模式（适用于所有的视频信号），或使一个自动选择（取决于视频质量和视频标准）。 
•WYSFMOVR允许用户手动覆盖WYSFM决定。 
•WYSFM[4:0]允许用户选择不同的整形滤波器模式，优质的复合（CVBS），色差（的YPrPb），和SVHS（Y / C）输入信号。
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Figure 17. YSEM and WYSFM Control Flowchart




YSFM[4:0], Y Shaping Filter Mode, Address 0x17[4:0]
[image: image32.png]~_YSFMI4:0T Description

00000 ‘Automatic selection including a wide notch
response (PAL/NTSC/SECAM)
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WYSFMOVR, Wideband Y Shaping Filter Override, Address 0x18[7]
Setting the WYSFMOVR bit enables the use of the WYSFM[4:0]
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该过滤器图图18显示了SVHS1（最窄）至SVHS18（最宽）过滤器设置
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Figure 18. Y SVHS Combined Responses
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色度滤波器 3种  看不懂

· 色度抗混叠滤波器（CAA）
· 色度形滤波器（CSH）
· 数字重采样过滤器。
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Figure 19, Combined Y Antialias, CCIR Mode Shaping Filter




[image: image36.png]AMPLITUDE (d8)

Y bbb ook

'COMBINED Y ANTIALIAS. PAL NOTCH FILTERS.
VRESRUPLE

Al

2 & & s
FREQUENCY ()

w2

Figure 20. Combined Y Antiaias, PAL Notch Filters
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Figure 21. Combined Y Antialias Filter, NTSC Notch Filters
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Figure 22. Chroma Shaping Filter Responses




CSFM[2:0], C Shaping Filter Mode, Address 0x17[7:5]
[image: image39.png]‘Table 38. CSFM Function

CSFMI2:0] Description

000 (default) | Autoselection 1.5 MHz bandwidth
001 Autoselection 2.17 MHz bandwidth
010 SH

on SH2

100 SH3

101 SHa

110 SHs

1 Wideband mode

Figure 22 shows the responses of SH1 (narrowest) to SHS
(widest) in addition to the wideband mode (shown in red).




增益操作
输入端电阻分压使信号 0—1V
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Figure 23.Single-Ended Input Voltage Divider Network
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Figure 24.DifferentialInput Voltage Divider Network
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Figure 25. Gain Control Overview





[image: image42.png]‘Table 39. AGC Modes

InputVideo Type | Luma Gain Chroma Gain
Any Manual gainluma | Manual gain chroma
vBs Dependenton Dependenton color-
horizontal sync depth | burstamplitude
taken from luma path
Peakwhite Dependenton color-
burstampiitude
taken from luma path
Yic Dependenton Dependenton color-
horizontal sync depth | burstamplitude
taken from luma path
Peakwhite Dependenton color-
burstampiitude
YPrPb, Dependenton Taken from luma path

horizontal sync depth





LAGC[2:0], Luma Automatic Gain Control, Address 0x2C[6:4] 亮度自动增益控制
[image: image43.png]Table 40. LAGC Function

LAGC[2:0] | Description

000 Manualfixed gain (use LMG[11:0))

o001 AGC (blanklevel tosynctip), peakwhite algorithm off
010 (default) | AGC (blank level to synctip), peak white agorithm on
on Reserved

100 Reserved
101 Reserved
10 Reserved

m Freeze gain





LAGT[1:0], Luma Automatic Gain Timing, Address 0x2F[7:6]
[image: image44.png]Table 41. LAGT Function

LAGTI1: Description
00 Slow (TC=2'se0)
o1 Medium (TC=15ec)
10 Fast (TC=02seq)

11 (default)

Adaptive





色度增益

太多了，暂不看了

数字降噪（DNR）和亮度峰值滤波器
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Figure 27. DNR and Peaking Block Diagram




梳状滤波器
暂略
中频滤波补偿
暂略

AV代码插入和控制装置 40页

本节介绍了基于I2C的控制
BT.656-4, ITU-R BT.656-3/ITU-R BT.656-4 Enable, Address 0x04[7] 
BT.656-4，ITU-R BT.656 BT.656-3/ITU-R-4使能，地址0x04[7]
=0：ITU-R BT.656 BT.656-3
=1：ITU-R BT.656 BT.656-4
VBI_EN, Vertical Blanking Interval Data Enable, Address 0x03[7]
VBI（垂直空白间隔消隐）
VBI_EN被设置为0（默认值），各视频行进行过滤/缩放。 
当VBI_EN是1，只有活动视频区域过滤/缩放
BL_C_VBI, Blank Chroma During VBI, Address 0x04[2]
VBI期间 设置BL_C_VBI到0进行译码，并输出颜色。 
设置BL_C_VBI为1（默认）输出空白Cr和Cb值。
Range, Range Selection, Address 0x04[0] 范围，范围选择，地址0x04[0]
[image: image46.png]Range | Description

0 16<Y <235, 16 < (/P < 240
1(default) | 15¥<250,15CP <258





AUTO_PDC_EN, Automatic Programmed Delay Control, Address 0x27[6] AUTO_PDC_EN，自动可编程延时控制，地址0x27[6]
当AUTO_PDC_EN被设置为0，则ADV7182使用LTA[1:0]和CTA[2:0]的值，用于延迟亮度和色度。
当AUTO_PDC_EN为1（默认），ADV7182自动确定LTA和CTA值，对齐亮度和色度输出。
LTA[1:0], Luma Timing Adjust, Address 0x27[1:0] LTA[1:0]，亮度时序调整，地址0x27[1:0]
[image: image47.png]LTA(1:0] [ Description
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CTA[2:0], Chroma Timing Adjust, Address 0x27[5:3] [image: image48.wmf] CTA[2:0]，色度时序调整，地址0x27[5:3]
[image: image49.png]CTAL2:0] Description
000 Reserved

01 Chroma + two pixels (ezrly)
010 Chroma + one pixel (early)
011 (default) | Nodelay

100 Chroma — one pixel (ate)

101 Chroma ~ two pixels (ate)
10 Chroma - three pixls (ate)

m

Reserved





同步输出信号
水平同步

HSB[10:0], HSYNC Begin, Address 0x34[6:4], Address 0x35[7:0]
HSE[10:0], HSYNC End, Address 0x34[2:0], Address 0x36[7:0]
PHS, HSYNC Polarity, Address 0x37[7]
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垂直、场同步、嵌入代码
NEWAVMODE, New AV Mode, Address 0x31[4]
=0：无调整

=1：调整，按其他参数:
HVSTIM，水平垂直同步时序，地址0x31[3]
VSBHO，开始垂直同步水平位置奇数(场?)，地址0x32[7]
VSBHE，开始垂直同步水平位置偶数(场?)，地址0x32[6] 
VSEHO，垂直同步结束水平位置奇数，地址0X33[7]
VSEHE，垂直同步结束水平位置偶数，地址0X33[6]
PVS，垂直同步极性，地址0x37[5]
PF，场极性，地址0x37[3]
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Figure 22. NTSC Default, TU-R BT.656 (Polarity of H, V, and F Embedded in Data)
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Figure 33, NTSC Typical VS/FIELD Positions




NVBEGDELO，NTSC垂直同步开始延时奇数场，地址为0xE5[7]
NVBEGDELE，NTSC垂直同步开始延时偶数场，地址为0xE5[6]
NVBEGSIGN，NTSC垂直同步开始标志，地址为0xE5[5]
NVBEG[4:0]，NTSC垂直同步开始，地址为0xE5[4:0]
NVENDDELO，NTSC垂直同步结束延时奇数场，地址0xE6[7]
NVENDDELE，NTSC垂直同步结束延时偶数场，地址0xE6[6]
NVENDSIGN，NTSC垂直同步结束标志，地址0xE6[5]
NVEND[4:0]，NTSC垂直同步结束，地址0xE6[4:0]
NFTOGDELO，NTSC场切换延迟的奇数场，地址0xE7[7]
NFTOGDELE，NTSC场切换延迟的偶数场，地址0xE7 [6]
NFTOGSIGN，NTSC场切换标志，地址0xE7 [5]
NFTOG[4:0]，NTSC场切换，地址0xE7 [4:0]
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Figure 37. PAL Default, ITU-R BT.656 (Polarity of H, V, and F Embedded in Data)
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Figure 38. PAL Typical VS/FIELD Positions

—+— @,

PFTOGHD]= 005




PVBEGDELO，PAL制式垂直同步开始延时奇数场，地址0xE8[7]
PVBEGDELE，PAL制式垂直同步开始延时偶数场，地址0xE8[6]
PVBEGSIGN，PAL制式垂直同步开始标志，地址0xE8[5]
PVBEG[4:0]，PAL制式垂直同步开始，地址0xE8[4:0]
PVENDDELO，PAL制式垂直同步结束延时奇数场，地址0xE9[7]
PVENDDELE，PAL制式垂直同步结束延时偶数场，地址0xE9[6]
PVENDSIGN，PAL制式垂直同步结束标志，地址0xE9[5] 
PVEND[4:0]，PAL制式垂直同步结束，地址0xE9[4:0] 
PFTOGDELO，PAL制式场切换延迟的奇数场，地址0xEA[7] 
PFTOGDELE，PAL制式场切换延迟的偶数场，地址0xEA[6] 
PFTOGSIGN，PAL制式场切换标志，地址0xEA[5] 
PFTOG，PAL制式场切换，地址0xEA[4:0]
同步处理
ENHSPLL，使能HSYNC的处理器，地址0x01[6]
ENVSPROC，使能垂直同步处理器，地址0x01[3]
VBI（垂直空白间隔消隐）数据解码
略
I2C接口
[image: image55.png]Table 91. I°C Address for ADV7182

ALSB RAW Slave Address
0 0 0x40
0 1 oxa1
1 0 oxa2
1 1 oxd3.
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Figure 46. Read and Write Sequence





首先根据我的需求，将需要修改的数据区改写一遍；

    PAL 复合视频输入；

    单通道 0；

    BT656-4:2:2输出；

    其他暂缺省值；
先只改几个：

INSEL[4:0] =00000 、 

TOD, Address 0x03[6]：=0   p0---p7、VS/FIELD/SFL脚进入三态输出。=0 正常输出。
EN_SFL_PIN =1

TIM_OE=1

PWRDWN=0

在调试时再仔细研究细致配置，暂不深究。

要访问所有的表92列出的寄存器，SUB_USR_EN在寄存器地址0x0E的必须设置为00b。所有只读寄存器留空
	地址
	名称
	英文
	RW
	位7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	复位值b
	HEX
	置新值
	HEX
	备注

	0
	输入控制
	INSEL
	RW
	
	
	
	4
	3
	2
	1
	0
	00001110
	0e
	
	
	

	1
	视频选择1
	VSEL1
	RW
	
	ENHSPLL
	BETACAM
	
	ENVSPR
	
	
	
	11001000
	c8
	
	
	

	2
	视频选择2
	VSEL2
	RW
	3
	2
	1
	0
	
	
	
	
	00000100
	04
	
	
	

	3
	输出控制
	OUT_CTL
	RW
	WBI_EN
	TOD
	
	
	
	
	
	
	01001100
	4c
	
	
	

	4
	扩展输出控制
	EXT_O_C
	RW
	BT.656-4
	
	
	
	TIM_OE
	BL_C_VBI
	EN_SFL_PIN
	Range
	00110101
	35
	
	
	

	5
	保留
	Reserved
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	6
	保留
	Reserved
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	7
	自动探测使能
	Autodetect En
	RW
	AD_SEC525_EN
	AD_SECM_EN
	AD_N443_En
	AD_P60_EN
	AD_PALN_EN
	AD_PALM_EN
	AD_NTSC_EN
	AD_PALL_EN
	01111111
	7f
	
	
	

	8
	对比度
	Contrast
	RW
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	10000000
	80
	
	
	

	9
	保留
	Reserved
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	10
	亮度调节
	BRI A
	RW
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	11
	色调调节
	HUE A
	RW
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	12
	Y缺省值
	Y Def V
	RW
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	DEFAUTO_EN
	DEF_VAL_EN
	00110110
	36
	
	
	

	13
	C缺省值
	C Def V
	RW
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	01111100
	7c
	
	
	

	14
	ADI控制1
	ADI_CTL1
	RW
	
	S_U_EN1
	S_U_EN2
	
	
	
	
	
	00000000
	00
	
	
	

	15
	电源管理
	Power M
	RW
	Reset
	
	PWRDWN
	
	
	
	
	
	00100000
	20
	
	
	

	16
	状态1
	Status 1
	R
	COL_Kill
	AD_RESULT2
	AD_RESULT1
	AD_RESULT0
	FOLLOW_PW
	FSC_LOCK
	LOST_LOCK
	IN_LOCK
	
	
	
	
	

	17
	标识修订
	IDENT
	R
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	00011100
	1c
	
	
	

	18
	状态2
	Status 2
	R
	
	
	FSC NSTD
	LL NSTD
	MV AGCDET
	MV PS DET
	MVCS T3
	MVCS DET
	
	
	
	
	

	19
	状态3
	Status 3
	R
	PAL SW LOCK
	Interlaced
	STD FLD LEN
	FREE RUN ACT
	Reserved
	SD OP 50Hz
	Reserved
	INST HLOCK
	
	
	
	
	

	20
	模拟钳位控制
	A Clamp CTl
	RW
	
	
	
	CCLEN
	
	FREERUN PATSEL2
	1
	0
	00010000
	10
	
	
	

	21
	数字钳位控制
	D Clamp CTl
	RW
	
	DCT1
	0
	DCFE
	
	
	
	
	0000xxxx
	00
	
	
	

	22
	保留
	Reserved
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	23
	窗体顶端

成形滤波器控制1窗体底端
	Shaping Filter Control 1
	RW
	CSFM2
	1
	0
	YSFM4
	3
	2
	1
	0
	00000001
	01
	
	
	

	24
	窗体顶端

成形滤波器控制1窗体底端
	Shaping Filter Control 1
	RW
	WYSF MOVR
	
	
	WYSFM4
	3
	2
	1
	0
	10010011
	93
	
	
	

	25
	窗体顶端

梳状滤波器控制窗体底端
	Comb filter control
	RW
	
	
	
	
	NSFSEL1
	0
	PSFSEL1
	0
	11110001
	f1
	
	
	

	26
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	27
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	28
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	29
	窗体顶端

ADI控制2窗体底端
	ADI Control 2
	RW
	TRILLC
	
	
	
	
	
	
	
	11000xxx
	c0
	
	
	

	30
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	31
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	32
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	33
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	34
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	35
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	36
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	37
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	38
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	39
	窗体顶端

像素延迟控制窗体底端
	Pixel delay control
	RW
	SWPC
	AUTO PDC EN
	CAT2
	1
	0
	
	LTA1
	0
	01011000
	58
	
	
	

	40
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	41
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	42
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	43
	窗体顶端

杂项增益控制窗体底端
	Misc gain control
	RW
	
	CKE
	
	
	
	
	
	PW UPD
	11100001
	e1
	
	
	

	44
	窗体顶端

AGC模式控制窗体底端
	AGC mode control
	RW
	
	LAG2
	1
	0
	
	
	CAGC1
	0
	10101110
	ae
	
	
	

	45
	窗体顶端

色度增益控制1窗体底端
	Chroma Gain Control 1
	W部分R
	CAGT1
	0
	
	
	CMG11
	10
	9
	8
	11110100
	f4
	
	
	

	46
	窗体顶端

色度增益控制2窗体底端
	Chroma Gain Contro2 1
	RW
	CMG7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	47
	窗体顶端

亮度增益控制1窗体底端
	Luma Gain Control 1
	W部分R
	LAGT1
	0
	
	
	LMG11
	10
	9
	8
	1111xxxx
	f0
	
	
	

	48
	窗体顶端

亮度增益控制2窗体底端
	Luma Gain Control 2
	RW
	LMG7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	xxxxxxxx
	00
	
	
	

	49
	垂直/场控制1
	VS/FIELD Control 1
	RW
	
	
	
	NEWAV mode
	HV STIM
	
	
	
	00000010
	02
	
	
	

	50
	垂直/场控制2
	VS/FIELD Control 2
	RW
	VSBHO
	VSBHE
	
	
	
	
	
	
	01000001
	41
	
	
	

	51
	垂直/场控制3
	VS/FIELD Control 3
	RW
	VSEHO
	VSEHE
	
	
	
	
	
	
	10000100
	84
	
	
	


	52
	水平位置控制1
	HS Position Control 1
	RW
	
	HSB10
	9
	8
	
	HSE10
	9
	8
	00000000
	00
	
	
	

	53
	水平位置控制2
	HS Position Control 2
	RW
	HSB7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	00000010
	02
	
	
	

	54
	水平位置控制3
	HS Position Control 3
	RW
	HSE7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	55
	窗体顶端极性窗体底端
	Polarity
	RW
	PHS
	
	PVS
	
	PF
	
	
	PCLK
	00010001
	09
	
	
	

	56
	窗体顶端

NTSC梳状控制窗体底端
	NTSC comb control
	RW
	CTAPSN1
	0
	CCMN2
	1
	0
	YCMN2
	1
	0
	10000000
	80
	
	
	

	57
	窗体顶端

PAL梳状控制窗体底端
	PAL comb control
	RW
	CTAPSP1
	0
	CCMP2
	1
	0
	YCMP2
	1
	0
	11000000
	c0
	
	
	

	58
	窗体顶端

ADC控制窗体底端
	ADC control
	RW
	
	
	
	
	PWRDWN MUX0
	PWRDWN MUX1
	PWRDWN MUX2
	MUX PDN OVER
	00000000
	00
	
	
	

	59
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	60
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	61
	手动窗口控制
	Manual window control
	RW
	
	CKILLTHR 2
	1
	0
	
	
	
	
	00100010
	22
	
	
	

	62
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	63
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	64
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	65
	窗体顶端

重采样控制窗体底端
	Resample control
	RW
	
	SFL_INV
	
	
	
	
	
	
	00000001
	01
	
	
	

	66
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	67
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	68
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	69
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	70
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	71
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	72
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	73
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	74
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	75
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	76
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	77
	窗体顶端

色度瞬态改善 数字降噪控制1窗体底端
	CTI DNR Control 1
	RW
	
	
	DNR_EN
	
	CTI_AB 1
	0
	CTI_AB EN
	CTI_EN
	11101111
	ef
	
	
	

	78
	窗体顶端

色度瞬态改善 数字降噪控制2窗体底端
	CTI DNR Control 2
	RW
	CTI_C_TH 7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	00001000
	08
	
	
	

	79
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	80
	窗体顶端

DNR噪声阈值1窗体底端
	DNR Noise Threshold 1
	RW
	DNR_TH 7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	00001000
	08
	
	
	

	81
	窗体顶端

锁定计数窗体底端
	Lock count
	RW
	FSCLE
	SRLS
	COL 2
	1
	0
	CIL 2
	1
	0
	00100100
	24
	
	
	

	82
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	83
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	84
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	85
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	86
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	87
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	88
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	89
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	90
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	91
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	92
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	93
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	94
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	95
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	96
	窗体顶端

ADC 开关3窗体底端
	ADC Switch 3
	
	
	
	
	
	
	MUX3 2
	1
	0
	00010000
	10
	
	
	

	97
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	98
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	99
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	100
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	101
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	102
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	103
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	104
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	105
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	106
	窗体顶端

输出同步选择1窗体底端
	Output Sync Select 1
	RW
	
	
	
	
	
	HS_OUT SEL 2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	107
	窗体顶端

输出同步选择2窗体底端
	Output Sync Select 2
	RW
	
	FLD_OUT SEL 2
	1
	0
	
	
	
	
	00010010
	12
	
	
	

	143
	自由运行模式 
行长度1
	Free-Run Line Length 1
	W
	
	LLC_PAD SEL 2
	1
	0
	
	
	
	
	00000000
	00
	
	
	

	144
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	145
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	146
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	147
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	148
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	149
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	150
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	151
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	152
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	153
	窗体顶端

隐藏字幕1窗体底端
	CCAP1
	R
	CCAP1 7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	
	
	
	
	

	154
	窗体顶端

隐藏字幕2窗体底端
	CCAP2
	R
	CCAP2 7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	
	
	
	
	

	155
	信箱1
	Letterbox 1
	R
	LB_LCT[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	
	
	
	
	

	156
	信箱2
	Letterbox 2
	R
	LB_LCM[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	
	
	
	
	

	157
	信箱3
	Letterbox 3
	R
	LB_LCB[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	
	
	
	
	

	158
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	176
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	177
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	178
	CRC使能
	CRC enable
	W
	
	
	
	
	
	CRC_EN
	
	
	00011100
	1c
	
	
	

	179
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	193
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	194
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	195
	窗体顶端

ADC 开关1、0窗体底端
	ADC Switch 1
	RW
	保留
	MUX1 2
	1
	0
	保留
	MUX0 2
	1
	0
	xxxxxxxx
	00
	
	
	

	196
	窗体顶端

ADC 开关2窗体底端
	ADC Switch 2
	RW
	MAN_MUX_EN
	
	
	
	保留
	MUX2 2
	1
	0
	0xxxxxxx
	00
	
	
	

	197
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	218
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	219
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	220
	信箱控制1
	Letterbox Control 1
	RW
	
	
	
	LB_TH 4
	3
	2
	1
	0
	10101100
	AC
	
	
	

	221
	信箱控制1
	Letterbox Control 1
	RW
	LB_Sl 3
	2
	1
	0
	LB_EL 3
	2
	1
	0
	01001100
	4C
	
	
	

	222
	窗体顶端

ST噪音回读1
窗体底端
	ST Noise Readback 1
	R
	
	
	
	
	ST_NOISE_VLD
	ST_NOISE 10
	9
	8
	
	
	
	
	

	223
	窗体顶端

ST噪音回读2窗体底端
	ST Noise Readback 2
	R
	ST_NOISE 7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	
	
	
	
	

	224
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	225
	窗体顶端

SD偏移Cb通道窗体底端
	SD offset Cb channel
	RW
	SD_OFF Cb 7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	10000000
	80
	
	
	

	226
	窗体顶端

SD偏移Cr通道窗体底端
	SD offset Cr channel
	RW
	SD_OFF Cr 7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	10000000
	80
	
	
	

	227
	窗体顶端

SD饱和Cb通道窗体底端
	SD saturation Cb channel
	RW
	SD_SAT Cb 7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	10000000
	80
	
	
	

	228
	窗体顶端

SD饱和Cr通道窗体底端
	SD saturation Cr channel
	RW
	SD_SAT Cr 7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	10000000
	80
	
	
	SD:标清处理器 STANDARD DEFINITION PROCESSOR

	229
	窗体顶端

NTSC V位开始窗体底端
	NTSC V bit begin
	RW
	NVBEGDELO
	NVBEGDELE
	NVBEGSIGN
	NVBEG[4]
	3
	2
	1
	0
	00100101
	25
	
	
	

	230
	窗体顶端

NTSC V位结束窗体底端
	NTSC V bit end
	RW
	NVENDDELO
	NVENDDELE
	NVENDSIGN
	NVEND[4]
	3
	2
	1
	0
	00000100
	04
	
	
	

	231
	窗体顶端

NTSC制式的F位切换窗体底端
	NTSC F bit toggle
	RW
	NFTOGDELO
	NFTOGDELE
	NFTOGSIGN
	NFTOG[4]
	3
	2
	1
	0
	01100011
	63
	
	
	

	232
	窗体顶端

PAL V位开始窗体底端
	PAL V bit begin
	RW
	PVBEGDELO
	PVBEGDELE
	PVBEGSIGN
	PVBEG[4]
	3
	2
	1
	0
	01100101
	65
	
	
	

	233
	窗体顶端

PAL V位结束窗体底端
	PAL V bit end
	RW
	PVENDDELO
	PVENDDELE
	PVENDSIGN
	PVEND[4]
	3
	2
	1
	0
	00010100
	14
	
	
	

	234
	窗体顶端

PAL制式的F位切换窗体底端
	PAL F bit toggle
	RW
	PFTOGDELO
	PFTOGDELE
	PFTOGSIGN
	PFTOG[4]
	3
	2
	1
	0
	01100011
	63
	
	
	

	235
	垂直消隐控制1
	Vblank Control 1
	RW
	NVBIOLCM[1]
	0
	NVBIELCM[1]
	0
	PVBIOLCM[1]
	0
	PVBIELCM[1]
	0
	01010101
	55
	
	
	

	236
	垂直消隐控制2
	Vblank Control 2
	RW
	NVBIOCCM[1]
	0
	NVBIECCM[1]
	0
	PVBIOCCM[1]
	0
	PVBIECCM[1]
	0
	01010101
	55
	
	
	

	237
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	238
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	239
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	240
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	241
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	242
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	243
	窗体顶端

模拟前端控制1窗体底端
	AFE_CONTROL 1
	RW
	
	
	
	AA_FILT_MAN_ OVR
	AA_FILT_EN[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	244
	窗体顶端

驱动强度窗体底端
	Drive strength
	RW
	GLITCH_FILT_ BYP
	
	DR_STR[1]
	0
	DR_STR_C[1]
	0
	DR_STR_S[1]
	0
	
	
	
	
	

	245
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	246
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	247
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	248
	中频滤波补偿控制
	IF comp control
	RW
	
	
	
	
	
	IFFILTSEL[2]
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	249
	垂直模式控制
	VS mode control
	RW
	
	
	
	
	VS_COAST_ MODE[1]
	
	EXTEND_VS_ MIN_FREQ
	EXTEND_VS_ MAX_FREQ
	00000011
	03
	
	
	

	250
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	251
	窗体顶端

峰值增益窗体底端
	Peaking gain
	RW
	PEAKING_ GAIN[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	01000000
	40
	
	
	

	252
	窗体顶端

DNR噪声阈值2窗体底端
	DNR Noise Threshold 2
	RW
	DNR_TH2[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	00000100
	04
	
	
	

	253
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	254
	
	CSI Tx slave address
	RW
	CSI_TX_SLAVE_ADDR[6]
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	
	00000000
	00
	
	
	


待续：

要访问表93列出的寄存器，SUB_USR_EN在寄存器地址0x0E的必须编程为10b。所有只读寄存器是空白。
	128
	自适应对比度增强控制1
	ACE Control 1
	RW
	ACE_ENABLE
	
	
	
	
	
	
	
	00000000
	00
	Htrhr
	Tgh
	

	129
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	130
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	131
	自适应对比度增强控制4
	ACE Control 4
	RW
	
	
	
	ACE_LUMA_ GAIN[4]
	3
	2
	1
	0
	00001101
	0d
	
	
	

	132
	自适应对比度增强控制5
	ACE Control 5
	RW
	ACE_CHROMA_ MAX[3]
	2
	1
	0
	ACE_CHROMA_ GAIN[3]
	2
	1
	0
	10001000
	88
	
	
	

	133
	自适应对比度增强控制6
	ACE Control 6
	RW
	ACE_RESPONSE SPEED[3]
	2
	1
	0
	ACE_GAMMA  GAIN[3]
	2
	1
	0
	11111000
	f8
	
	
	

	146
	抖动控制
	Dither control
	RW
	
	
	
	
	
	
	
	BR_DITHER_MODE
	00000000
	00
	
	
	

	217
	亮度最低门槛
	Min
	RW
	MIN_THRESH_Y[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	218
	亮度最高门槛
	Max
	RW
	MAX_THRESH_Y[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	11111111
	ff
	
	
	

	219
	色度最低门槛
	Min
	RW
	MIN_THRESH_C[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	220
	色度最高门槛
	Max
	RW
	MAX_THRESH_C[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	11111111
	ff
	
	
	

	221
	最大、小亮度数目（中断）
	Min-MAX
	RW
	MIN_SAMPLES_ ALLOWED_Y[3]
	2
	1
	0
	MIN_SAMPLES_ ALLOWED_Y[0]
	2
	1
	0
	11001100
	cc
	
	
	

	222
	最大、小色度数目（中断）
	Min-MAX
	RW
	MIN_SAMPLES_ ALLOWED_C[3]
	2
	1
	0
	MIN_SAMPLES_ ALLOWED_C[0]
	2
	1
	0
	11001100
	cc
	
	
	

	223
	
	
	RW
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	224
	快速锁定控制
	FL control
	RW
	
	
	
	
	
	
	
	FL_ENABLE
	00000000
	00
	
	
	

	225
	平均
	Y Average 0
	RW
	LINE_START[8]
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	00010001
	11
	
	
	

	226
	
	Y Average 1
	RW
	LINE_END[8]
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	10001000
	88
	
	
	

	227
	
	Y Average 2
	RW
	SAMPLE_START[9]
	8
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	00010111
	1b？
	
	
	

	228
	
	Y Average 3
	RW
	SAMPLE_END[9]
	8
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	11010111
	d7
	
	
	

	229
	
	Y Average 4
	RW
	SAMPLE_END[1]
	0
	SAMPLE_START[1]
	0
	
	
	LINE_END[0]
	LINE_START[0]
	00100011
	23
	
	
	

	230
	
	Y Average 5
	RW
	
	
	
	Y_AVG_TIME_ CONST[2]
	1
	0
	Y_AVG_FILT_EN
	CAPTURE_ VALUE
	00010000
	10
	
	
	

	231
	y平均数据的高8位
	Y average data MSB
	R
	Y_AVERAGE[9]
	8
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	
	
	
	
	

	232
	y平均数据的低2位
	Y average data LSB
	
	
	
	
	
	
	
	1
	0
	
	
	
	
	

	 
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	 
	要访问表94列出的寄存器，SUB_USR_EN在寄存器地址0x0E的必须编程为01b。所有只读寄存器是空白。
	
	
	

	64
	中断配置1
	Interrupt Configuration 1
	RW
	INTRQ_DUR_ SEL[1]
	0
	MV_INTRQ_ SEL[1]
	0
	
	MPU_STIM_ INTRQ
	INTRQ_OP_ SEL[1]
	0
	0001x000
	10
	
	
	

	65
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	66
	中断状态1
	Interrupt Status 1
	R
	
	MV_PS_CS_Q
	SD_FR_CHNG_Q
	
	
	
	SD_UNLOCK_Q
	SD_LOCK_Q
	
	
	
	
	

	67
	中断清除1
	Interrupt Clear 1
	W
	
	MV_PS_CS_CLR
	SD_FR_CHNG_ CLR
	
	
	
	SD_UNLOCK_ CLR
	SD_LOCK_CLR
	x0000000
	00
	
	
	

	68
	中断屏蔽1
	Interrupt Mask 1
	RW
	
	MV_PS_CS_ MSKB2
	SD_FR_CHNG_ MSKB2
	
	
	
	SD_UNLOCK_ MSKB2
	SD_LOCK_MSKB2
	x0000000
	00
	
	
	

	69
	
	Raw Status 2
	R
	MPU_STIM_ INTRQ
	
	CHX_MIN_MAX_ INTRQ
	EVEN_FIELD
	
	
	
	CCAPD
	
	
	
	
	

	70
	
	Interrupt Status 2
	R
	MPU_STIM_ INTRQ_Q
	
	
	SD_FIELD_ CHNGD_Q
	
	
	
	CCAPD_Q
	
	
	
	
	

	71
	
	Interrupt Clear 2
	W
	MPU_STIM_ INTRQ_CLR
	
	CHX_MIN_MAX_ INTRQ_CLR
	SD_FIELD_ CHNGD_CLR
	
	
	
	CCAPD_CLR
	0xx00000
	00
	
	
	

	72
	
	Interrupt Mask 2
	RW
	MPU_STIM_ INTRQ_MSKB2
	
	CHX_MIN_MAX_ INTRQ_MSKB2
	SD_FIELD_ CHNGD_MSKB2
	
	
	
	CCAPD_MSKB2
	0xx00000
	00
	
	
	

	73
	
	Raw Status 3
	R
	
	
	
	SCM_LOCK
	
	SD_H_LOCK
	SD_V_LOCK
	SD_OP_50Hz
	
	
	
	
	

	74
	
	Interrupt Status 3
	R
	
	
	PAL_SW_LK_ CHNG_Q
	SCM_LOCK_ CHNG_Q
	SD_AD_CHNG_Q
	SD_H_LOCK_ CHNG_Q
	SD_V_LOCK_ CHNG_Q
	SD_OP_CHNG_Q
	
	
	
	
	

	75
	
	Interrupt Clear 3
	W
	
	
	PAL_SW_LK_ CHNG_CLR
	SCM_LOCK_ CHNG_CLR
	SD_AD_CHNG_ CLR
	SD_H_LOCK_ CHNG_CLR
	SD_V_LOCK_ CHNG_CLR
	SD_OP_CHNG_ CLR
	xx000000
	00
	
	
	

	76
	
	Interrupt Mask 3
	RW
	
	
	PAL_SW_LK_ CHNG_MSKB2
	SCM_LOCK_ CHNG_MSKB2
	SD_AD_CHNG_ MSKB2
	SD_H_LOCK_ CHNG_MSKB2
	SD_V_LOCK_ CHNG_MSKB2
	SD_OP_CHNG_ MSKB2
	xx000000
	00
	
	
	

	77
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	78
	
	Interrupt Status 4
	R
	
	
	
	
	
	VDP_CGMS_ WSS_CHNGD_Q
	
	VDP_CCAPD_Q
	
	
	
	
	

	79
	
	Interrupt Clear 4
	W
	
	
	
	
	
	VDP_CGMS_ WSS_CHNGD_ CLR
	
	VDP_CCAPD_CLR
	00x0x0x0
	00
	
	
	

	80
	
	Interrupt Mask 4
	RW
	
	
	
	
	
	VDP_CGMS_ WSS_CHNGD_ MSKB2
	
	VDP_CCAPD_ MSKB2
	00x0x0x0
	00
	
	
	

	81
	窗体顶端

中断锁存0
窗体底端
	Interrupt Latch 0
	R
	
	
	Y_CHANNEL_ MIN_VIOLATION
	Y_CHANNEL_ MAX_VIOLATION
	CB_CHANNEL_ MIN_VIOLATION
	CB_CHANNEL_ MAX_VIOLATION
	CR_CHANNEL_ MIN_VIOLATION
	CR_CHANNEL_ MAX_VIOLATION
	
	
	
	
	

	96
	
	VDP_CONFIG_1
	RW
	
	
	
	
	WST_PKT_ DECODEDISABLE
	VDP_TTXT_ TYPE_MAN_ ENABLE
	VDP_TTXT_ TYPE_MAN[1]
	VDP_TTXT_ TYPE_MAN[0]
	10001000
	88
	
	
	

	97
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	98
	
	VDP_ADF_CONFIG_1
	RW
	ADF_ENABLE
	ADF_MODE[1]
	0
	ADF_DID[4]
	3
	2
	1
	0
	00010101
	15
	
	
	

	99
	
	VDP_ADF_CONFIG_2
	RW
	DUPLICATE_ADF
	
	ADF_SDID[5]
	4
	3
	2
	1
	0
	0x101010
	2A
	
	
	

	100
	
	VDP_LINE_00E
	RW
	MAN_LINE_PGM
	
	
	
	VBI_DATA_ P318[3]
	2
	1
	0
	0xxx0000
	00
	
	
	

	101
	
	VDP_LINE_00F
	RW
	VBI_DATA_ P6_N23[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P319_N286[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	102
	
	VDP_LINE_010
	RW
	VBI_DATA_ P7_N24[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P320_N287[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	103
	
	VDP_LINE_011
	
	VBI_DATA_ P8_N25[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P321_N288[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	104
	
	VDP_LINE_012
	
	VBI_DATA_ P9[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P322[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	105
	
	VDP_LINE_013
	
	VBI_DATA_ P10[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P323[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	106
	
	VDP_LINE_014
	
	VBI_DATA_ P11[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P324_N272[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	107
	
	VDP_LINE_015
	
	VBI_DATA_ P12_N10[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P325_N273[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	108
	
	VDP_LINE_016
	
	VBI_DATA_ P13_N11[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P326_N274[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	109
	
	VDP_LINE_017
	
	VBI_DATA_ P14_N12[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P327_N275[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	110
	
	VDP_LINE_018
	
	VBI_DATA_ P15_N13[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P328_N276[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	111
	
	VDP_LINE_019
	
	VBI_DATA_ P16_N14[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P329_N277[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	112
	
	VDP_LINE_01A
	
	VBI_DATA_ P17_N15[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P330_N278[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	113
	
	VDP_LINE_01B
	
	VBI_DATA_ P18_N16[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P331_N279[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	114
	
	VDP_LINE_01C
	
	VBI_DATA_ P19_N17[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P332_N280[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	115
	
	VDP_LINE_01D
	
	VBI_DATA_ P20_N18[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P333_N281[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	116
	
	VDP_LINE_01E
	
	VBI_DATA_ P21_N19[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P334_N282[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	117
	
	VDP_LINE_01F
	
	VBI_DATA_ P22_N20[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P335_N283[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	118
	
	VDP_LINE_020
	
	VBI_DATA_ P23_N21[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P336_N284[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	119
	
	VDP_LINE_021
	
	VBI_DATA_ P24_N22[3]
	2
	1
	0
	VBI_DATA_ P337_N285[3]
	2
	1
	0
	00000000
	00
	
	
	

	120
	
	VDP_STATUS
	R
	TTXT_AVL
	
	
	
	
	CGMS_WSS_AVL
	CC_EVEN_FIELD
	CC_AVL
	
	
	
	
	

	120
	
	VDP_STATUS_ CLEAR
	W
	
	
	
	
	
	CGMS_WSS_ CLEAR
	
	CC_CLEAR
	00000000
	00
	
	
	

	121
	
	VDP_CCAP_ DATA_0
	R
	CCAP_BYTE_1[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	
	
	
	
	

	122
	
	VDP_CCAP_ DATA_1
	R
	CCAP_BYTE_2[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	
	
	
	
	

	124
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	125
	
	VDP_CGMS_ WSS_DATA_0
	R
	
	
	
	
	CGMS_CRC[5]
	4
	3
	2
	
	
	
	
	

	126
	
	VDP_CGMS_ WSS_DATA_1
	R
	CGMS_CRC[1]
	1
	CGMS_WSS[13]
	12
	11
	10
	9
	8
	
	
	
	
	

	127
	
	2
	
	CGMS_WSS[7]
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0
	
	
	
	
	

	128
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	156
	
	VDP_OUTPUT_SEL
	RW
	
	
	
	WSS_CGMS_CB_CHANGE
	
	
	
	
	00110000
	30
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