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[image: image2.emf]输出不带电容时 RES 脚波形如下：     展开波形如下：输出电压掉下来了， RES 脚继续充电，进入打嗝周期；     CH2 --- SS 脚波形  



[image: image3.emf]空载带电容： CH2 --- SS   CH3 --- RES 和 CH4 --- VO ， RES --- CH3 内部的 20UA 电流源冲到 1V 时，    



[image: image4.emf]SS 脚没有及时拉低，有震荡现象， RES 脚与 SS 脚一样有震荡，内部的 5UA 电流源没有接着继续往上冲。    


SS脚没有及时拉低，有震荡现象，RES脚与SS脚一样有震荡，内部的5UA电流源没有接着继续往上冲。
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空载带电容：CH2---SS   CH3---RES和CH4---VO，RES---CH3内部的20UA电流源冲到1V时，




输出不带电容时RES脚波形如下：



展开波形如下：输出电压掉下来了，RES脚继续充电，进入打嗝周期；



CH2---SS脚波形



LM5035和LM5037均有说明：



而LM5027没有该说明；

04-13

输入36V时，抬高CS，给过压光藕的E极到地接103C，RES和输出波形如下：但是还是不能同时下拉UVP，如果同时拉UVP的话，输出又连续震荡；改为102C或104C震荡时间均变长了，损耗大了。下面是10A时过压保护波形，如果输出改为5A或空载，则输出还是连续震荡。

输入电压调节到48V输出波形还是震荡不停，0A---10A都一样；



为什么抬高RES不行？

输出带1600UF的电容，5A和10A可以有效打嗝，但是0A输出还是震荡；











04-14

LM5025---1/4打嗝电路—过流、过压时都是用555产生的，555的OUT下拉SS脚；

空载带电容：CH2---SS   CH3---RES和CH4---VO，RES---CH3内部的20UA电流源冲到1V时，

SS脚没有及时拉低，有震荡现象，RES脚与SS脚一样有震荡，内部的5UA电流源没有接着继续往上冲。
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4. Externally Controlled Hiceup: The RES pin can also be
used as an input. By extemally driving the pin to a level
greater than the 2.5V hiccup threshold, the controller will be
forced into the delayed restart sequence. For example, the
external trigger for a delayed restart sequence could come
from an over-temperature protection circuit or an output over-
voltage sensor.







