1. 缓启动对地的电阻通常是用来设定SS 的最大电压和缓启动时间,比如如果设定RT为120K, 在以下两种情况下SS 端的电压波形如下:
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[image: image2.emf]
所以有两个作用:

1, 优化了缓启动效果.

2,限定了SS脚的最高电压.VSSMAX=(3/RT)*RSS,由此限定了稳态时的COMP的电压,比如此例中COMP脚的最高电压大约为2.5+0.6(UC2895内COMP到SS有一个钳位二极管)
2.EAP 是里面的误差放大器的+端.如果输出反馈有了运放作为反馈,则可以将该误差放大器设置为跟随器,如下图.
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如果不用外面的运放可以直接用它来做误差放大器,如下图,与UCC28950同:

[image: image4.emf]UCC28950

U9

COMP

EAN

EAP

SSEN

ADELEF

RSUM

TMIN

CS

DCM

ADEL

RT

SYNC

VREF

GND

VDD

OUTF

OUTE

DELEF

OUTD

DELCD

OUTC

DELAB

OUTB

OUTA

R32

10k

R28

10k

OUTB

OUTA

DCM

OUTE

CS

300n IC=0

C6

VDD

1u IC=0

C2

R29

1

U13-VIN

R31

10Meg

R33

1

R34

50k

R30

10k

R27

10k

R20

13k

R21

13k

R22

13k

VDD

R63

2k C18

10n IC=0

R55

4.3k

Vref

R54

7.5k

C16

4.7n IC=0

C17

470p IC=0

R60

68k

R61

2k

C19

10n IC=0

C21

100p IC=0

E2

208m

Vref

R24

65k

R35

120k

R38

10k

R37

1k

Vref

12

V1

OUTF

DCM

U4

RTN

VDD

U5

RTN

VDD

U6

RTN


3.CS 脚用来做短路保护,正常工作时不起作用,但在实际应用中为了避免桥臂直通不建议CS脚超过2.5V引起内部电路动作,因为这种动作会有桥臂直通的风险,这点在设计中很重要!
