#include"math.h"
#define PI 3.1415926
#define Coeff 16  //定义阶数16阶
#define num 1024  //点数
int FIRLMS(int *nx,float *nh,int nError,int nCoeffNum);  //LMS函数声明
float h[Coeff],fU;   //h 单位脉冲响应  fu---2U的值
int x[num],y[num],z[num];//x 输入信号，y输出，z 误差信号
main()
{
int i,out;  

out=0;
fU=0.0005;
for ( i=0;i<Coeff;i++ )
{
h=0;//初始化
}
for ( i=0;i<num;i++ )
{
x=256*sin(i*2*PI/34);//初始化输入信号
y=z=0;//初始化 输出信号 误差信号
}
for ( i=Coeff+1;i<num;i++ )
{
out=FIRLMS(x+i,h,out-x[i-1],Coeff); // 设置断点，调用LMS函数
y=out;
z=y-x;
}
exit(0); //推出
}
int FIRLMS(int *nx,float *nh,int nError,int nCoeffNum)
{
int i,r;
float fWork;

r=0;
for ( i=0;i<nCoeffNum;i++ )
{
fWork=nx*nError*fU;  //h(n+1)=h(n)+2u*e(n)*x(n)
nh+=fWork;
r+=(nx[i-i]*nh);
}
r/=128;
return r;
} 
