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                       AD7764与C6747的SPI通信原理图
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Figure 2. Seril Read Timing Diagram
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Figure 3.AD7764 Register Wiite





                            AD7764读，写时序图

说明：1）AD7764作为主SPI通信主模式，SCO引脚输出20MHZ时钟，作为SPI时序

      2）用示波器观SCO,FSO波形正常 ，SDO有正确数据输出

      3）AD7764转换数据输出时，下降沿数据有效

      4）配置C6747的SPI如下：通过SPIBUF接收满中断读取数据，总不对，麻烦帮看下SPI配置是不是哪里出问题了

void spi0_slave_config()//

{

    SPIGCR0 = 0;/* Reset SPI */

    spi_wait( 100 );

    SPIGCR0 = 1;/* Release SPI */

    SPIGCR1 = 0 /* SPI 3-Pin Mode setup */

        | ( 0 << 24 )//停止SPI传输数据
        | ( 0 << 16 )//LOOPBACK分离SIMO和SOMI内部相连电路
        | (0 << 1 ) //设置DSP为从模式
        | (0 << 0 ); //设置DSP为从模式
    SPIINT0 = 0

   

| ( 1 << 24 )//设置SPI_ENA为高阻态
           | ( 0 << 16 )   //禁止DMA功能
           | ( 0<< 8 )    //接收产生中断
           | ( 0 << 6 )    //接收SPIBUF溢出不产生中断
           | ( 0 << 4 );   //数据长度错误不产生中断
    SPILVL = 0

          | ( 1 << 8 );//SPI接收中断优先映射到小组中断1，即所有引起SPI的中断中，CPU第一个处理接收中断
    SPIPC0 = 0

        | ( 1 << 11 )   // SPI_SOMI功能引脚
        | ( 1 << 10 )   // SPI_SIMO功能引脚
        | ( 1 << 9 )    // SPI_CLK功能引脚
        | ( 0 << 8)   //SPI_ENA设置为GPIO功能
        | ( 1 << 0 );   // SPI_SCSO设置为SPI功能
   SPIPC1 = 0

        | ( 1 << 11 )   // DSP作为从模式，SOMI为输出
        | ( 0 << 10 )   // DSP作为从模式，SIMO为输入
        | ( 0 << 9 )    // DSP作为从模式，CLK为输入
        | ( 1 << 8 )   // DSP作为从模式，SPI_ENA为输出
        | ( 0 << 0 ); // DSP作从主模式，SPI_SCS0为输入
    SPIPC2 = 0

        | ( 0 << 11 )   // SPI_SOMI引脚当前值为逻辑0

        | ( 0 << 10 )   // SPI_SIMO引脚当前值为逻辑0

        | ( 0 << 9 )    // SPI_CLK引脚当前值为逻辑0

        | ( 0 << 8 )    // SPI_ENA引脚当前值为逻辑0

        | ( 0 << 0 );   // SPI_SCSO引脚当前值为逻辑0

    SPIDAT1 = 0

          | ( 0 << 28 )   // 在主模式，发送最后一位后有延时，从模式下该位忽略
          | ( 0 << 25 ) //设置发送，接收数据格式为Format [0]

          | ( 0 << 24 )

          | ( 0 << 16 )   //SPI_SCS0低电平驱动，在从模式式该必须设置为0

          | ( 0 << 0 );   //SPI发送寄存器，初始值为0

    SPIDEF = 0

          | ( 1<< 0 );//DSP为从模式，该位必须设置为1

    SPIFMT0 = 0

        | ( 0 << 20 )   //发送数据时， 高位移位在先，低位移位在后，左 对齐


| ( 1 << 18 )

        | ( 0 << 17 )   // 数据发送前后，均为低，AD7764为上升沿锁存，下降沿 有效
        | ( 0 << 16 )   // 时钟无半周期处理   BIT17_16具体作用尚不明确，待确认
        | ( 10 << 8 )    // DSP为从模式时，时钟分频位，位15-8为某值却该值无效
        | ( 16 << 0 );   // 数据长度
   // SPIFLG=0xFFFFFFFF;

    SPIGCR1 |= ( 1 << 24 );/* Enable SPI */

}

