#include <hidef.h>      /* common defines and macros */
#include "derivative.h"      /* derivative-specific definitions */
#include "ADS1256.h"
#include"math.h"

#include"mc9s12dg128.h"

#define HOLD_dir DDRJ_DDRJ0

#define CS_dir DDRS_DDRS7
//#define RESET   PTS_PTS2
long test=0;

    

unsigned char rx_dat[4],abc[10];
  
 
/*延时函数*/
void delay(void)
{
      unsigned int i,j;
      for(i=0;i<500;i++)
 {
      for(j=0;j<100;j++){
        
        ;
      }
 }
}
 
/*void SPI_Init(void)
{ 

     DDRS=0xE7;                                                
     PERS=0x18;                                   //输入端口使能内部上拉                            //ADS1256的SPI端口方向设置    
     SPI0CR1=0x54; 
     SPI0CR2=0x00;
     SPI0BR=0x12;          // 使能SPI接口，主机模式，MSB高位在先,模式0, 16分频，SPI时钟约460KHz   
}

     


/*************************************************************** 
*名称：     unsigned char spi_TranByte(unsigned char wdata)
*功能：     SPI发送接收子程序
*入口参数： wdata--SPI要发送的数据 
*出口参数： SPI接收到的数据
*日期：     2009－04－03 
****************************************************************/ 
/*unsigned char spi_TranByte(unsigned char wdata) 
{  
     unsigned char x;       
     SPI0DR = wdata;			 			           // 传送数据到SPI寄存器 
     while(!(SPI0SR&0x80));
     delay();     	       // 等待数据传送完while(!(SPSR&0x80)); 
	   x=SPI0DR;
	   return (x);
     
     
}    */
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/*************************************************************** 
*名称：     void write_register(unsigned char reg,unsigned char wdata)
*功能：     ADS1256寄存器写命令
*入口参数： reg--要写的寄存器；wdata--要写入寄存器的值 
*出口参数： none
*日期：     2009－04－03
****************************************************************/ 
void write_register(unsigned char reg,unsigned char wdata)
{
     while(SPIDRDY);                      //DRDY信号低时才能写寄存器 	  
     spi_TranByte(WREG|reg);               //选择写入寄存器     
     spi_TranByte(0x00);                   //写入1个寄存器     
     spi_TranByte(wdata);                  //写入数据
     delay();                           //读数据必须在要等待最小一个采集周期

	 
}


/*************************************************************** 
*名称：     unsigned char read_register(unsigned char reg)
*功能：     读ADS1256寄存器
*入口参数： reg--要读的寄存器 
*出口参数： 寄存器的值
*日期：     2009－04－03
****************************************************************/ 
unsigned char read_register(unsigned char reg)
{
     unsigned char  x;  
     while(SPIDRDY);                    //DRDY信号低时才能读寄存器   
     spi_TranByte(RREG|reg);            //选择写入寄存器 
     spi_TranByte(0x00); 
     delay();               //写入1个寄存器
     x=spi_TranByte(0xff); 
     return (x);    
}  



/*************************************************************** 
*名称：     void ADS1256_Init(void)
*功能：     初始化ADS1256
*入口参数： none 
*出口参数： none
*日期：     2009－04－03
****************************************************************/
void ADS1256_Init(void)
{   SPICS=0;
    delay();
    while(SPIDRDY);
    spi_TranByte(RESET);
    write_register(STATUS,0x06);         //输出高位数据在前
    write_register(MUX,0x01);            //MUX寄存器为默认值
    write_register(ADCON,0x20);          //ADCON寄存器为默认值
    write_register(DRATE,0xa1);          //50psp
    write_register(OFC0,0x00);
    write_register(OFC1,0x12);
    spi_TranByte(SELFCAL);
    delay();
   
     
}

    
  
void main(void)
{  
   
    //int a=0,i,j;
    unsigned long v=0;
   unsigned char i=0;
    SPIRESET=0;
    delay();
    SPIRESET=1;
    SPICS=0;
    SPI_Init();	
    while(SPIDRDY); 
      SPICS=0;
    spi_TranByte(SELFCAL); 
    
    while(SPIDRDY);
      ADS1256_Init();
      spi_TranByte(SELFCAL); 
    
    for(;;)
    {
	  while(!SPIDRDY){
	    //DRDY信号低时才能读寄存器
	  write_register(MUX,0x01); 
	  spi_TranByte(SYNC);                  
	  spi_TranByte(WAKEUP);
    spi_TranByte(RDATA);                 //选择写入寄存器
       //test=read_data();
  //=(unsigned long)(2*VREF*read_data())/0x007fffff;
       
   // long x;
    rx_dat[0]=spi_TranByte(0xFF);
    rx_dat[1]=spi_TranByte(0xFF);
  	rx_dat[2]=spi_TranByte(0xFF);
  test=(long)rx_dat[0]*65536+(long)rx_dat[1]*256+(long)rx_dat[2];
	  }
  
   
    }
}
