   基于TMS470MF系列简单系统实现 

  TI推出基于Cortex M3内核Hercules™ TMS470M系列安全微控制器，通过其安全的架构可以使系统运行的更加稳定和安全，这样降低了产品损坏的风险，如果出现通过其ESM模块也能方便查找出系统问题所在，从而使维护也降低了相应的费用。在市场上现在能购买的Cortex M3内核MCU有很多厂家，如TI,ST,NXP等。但只有TI推出了Cortex M3内核安全架构并推广。

  本文就是在TMS470MF系列Cortex M3内核安全架构的微处理器实现一个自制的任务调度系统并通过其安全架构尽量保证其安全的运行。

  此任务调度系统的tick为1ms，设定为8个task函数,除去优先级为最低的一直循环运行外，其他的task函数都是触发信号量激活的。调度系统的结构图如下。
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                            图1

  此调度系统设定为8个task进行调度运行的系统，分别为task0至task7,优先级从0到7依次排列下来，而task7是最低优先级的任务，调度程序会一直循环调度运行。其余任务通过发送相应的任务信号来激活，也可以通过发送相应任务的信号来取消。系统调度的tick是靠循环检测定时器寄存器溢出位来操作，不是中断的方式，这样做的缺点是实时性能就会有所牺牲，例如当有任务执行时间很长时超过1个tick，任务的延时就会有所偏差，因为此系统不是抢占式的，任务一旦运行其他任务就要一直等待其执行完毕，才能被调度执行;一般的情况下，任务一般都运行不了这么长的时间，所以这样的设计就可以降低系统设计的复杂度，从系统级减少出错的几率，在MCU层面上也就是在具体的task中也加入一些相应的检测代码来保证代码运行在硬件上的安全和稳定性。

Task任务的函数例子代码如：

Void task_n(void)

{

static unsigned char status=0;

Switch(status)

{

Case 0:

User Code;

Status=1;break;

Case 1:

User Code;

Break;

Default:;

}

}

  这样的设计就可以使task有状态的切换，而不添加user code时编译占用的空间也不大。
  在应用中一般都离开不了中断应用，在编程时有中断应用也可以在此调度系统很好的运行，因为任务是循环执行的，有中断和没有中断都改变不了其执行的顺序，此系统还是顺序循环执行，在有些情况下就会影响系统的实时性。需要在使用时综合考虑。

  在TMS470MF系列上实现的这个自制调度系统很运行的方式很简单，对使用者来说逻辑清晰，代码复杂度低，易于维护和扩展。如果需要设计系统复杂度高，实时性强的系统就需要使用商用的操作系统来满足设计的需求。

