    基于TUSB3410设计USB电子导航云狗

USB电子导航云狗功能介绍：

云狗硬件模块通过USB与主机连接，给主机提供GPRS、GPS和雷达信息等信息，同时给主机开发相应的应用程序，以实现云导航、云预警(固定及流动测速预警)、路况信息、远程定位以及违章查询，另地图卡装载在云狗模块端。

应用场景：汽车行业，顺应车载智能云发展趋势，实现汽车多维度系统方案

方案描述：

1，硬件方案：

TUSB3410做为通讯主控USB device设备，通过USB把两路UART数据往USB HOST主端传输或接收，一路串口数据

是GPS模块数据，型号UBX-G7020,直接与TUSB3410串口对接，TUSB3410芯片的另一路串口数据是来自SC6531芯片，

这路串口数据是雷达及SIM卡联网数据，另外需要支持SD卡功能，TUSB3410芯片连接AU6350 USB_HUB芯片，最后

由AU6350 USB_HUB芯片的USB口与HOST端相连(如图：云狗)


2，软件方案：

TUSB3410主要实现USB-SERIAL驱动，TUSB3410包括INTERRUPUT类型接口及BULK类型接口，INTERRUPUT类型接口

下面只有一个中断端点，主要是做USB device与 USB host端心跳监控及数据加密功能，BULK类型接口下面配置为2个端点，

BULK IN做为两路串口读数据上传，BULK OUT做为写数据，USB驱动数据传输分析如下：

2.1 主端host请求数据，device端 USB 接收到请求令牌包，会把GPS及GPRS数据通过USB管道向上传输数据。

2.2 系统host端驱动解析GPS及GPRS数据，利用机制组包，存储GPS数据在链表节点及8K GPS滚筒缓存区中，GPRS数据存储在8K GPRS滚筒缓存区中。

2.3 导航地图调用USB-SERIAL驱动接口，读取链表中节点数据。

源码程序：

TUSB3410单片机USB转串口驱动： USB-FS-Device

WINCE操作系统HOST端usb驱动： USBSer

USB云狗实物图：
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	电路原理图:
TUSB3410_6531_CJ_V0.2原理图
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